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“A scuola con i robot” – LDT 2015- 2016
ISTITUTO        “Curtatone e Montanara” Pontedera     PLESSO scuola secondaria di I°grado
CLASSE/SEZIONE 1A 



Docente    Lenzi Valentina
	ARGOMENTO: STUDIO DEI QUADRILATERI ISOPERIMETRICI CON L’AIUTO DEI PRO-BOT
In questo progetto si vuole coinvolgere gli alunni di classe prima della scuola secondaria di primo grado che si trovano ad affrontare il concetto di figura isoperimetrica nell’ambito della geometria piana.

Si è pensato di farli lavorare con un robot perché  si cercava uno strumento didattico alternativo che producesse nei ragazzi una forte motivazione ad apprendere  in maniera attiva e anche divertente.

Tra i robot il più adatto è risultato Pro-Bot  perché si può usare per disegnare e perché ha un’interfaccia semplice e intuitiva per i ragazzi di questa fascia di età.

Divisi in piccoli gruppi , tutti gli alunni hanno la possibilità di confrontarsi e di programmare  a turno Pro-Bot per disegnare figure isoperimetriche di diverse dimensioni. 




	Conoscenze e abilità: 1. Elementi essenziali di robotica
I prerequisiti di conoscenza tecnica che l’alunno deve possedere sono i seguenti: 

-conoscenza dei comandi sul PRO-BOT

-uso di excel per la costruzione di tabelle
Al termine dell’apprendimento gli studenti saranno in grado di :
far riprodurre al robot figure e disegni geometrici in base a una descrizione e codificazione fatta da altri.




	Conoscenze e abilità: IN GEOMETRIA
I prerequisiti disciplinari che l’alunno deve possedere sono i seguenti: 

- conoscere le proprietà delle principali figure piane 

- rappresentare le principali figure piane

- calcolare perimetro e area delle principali figure piane
Al termine dell’apprendimento gli studenti saranno in grado di :
1)applicare le proprietà degli angoli interni ed esterni al quadrilatero

2)rappresentare graficamente quadrilateri, tenendo conto delle proprietà degli angoli e dei lati

3)comparare figure isoperimetriche




	Competenze linguistiche (italiano, inglese)
1. italiano


	Competenze di coding
1. uso di tastierino alfanumerico
2. programmazione di Pro-Bot attraverso la tastiera di interfaccia


	Competenze relazionali
 Gli alunni per far funzionare ogni singolo robot, all’interno di ogni piccolo gruppo, dovranno collaborare, ascoltarsi e coordinarsi per portare il lavoro a  fine con successo.
In particolare la collaborazione avverrà a livello di piccoli gruppi (4-5 alunni al massimo).  I gruppi saranno eterogenei al loro interno tra maschi/femmine e rispetto al livello di apprendimento, ma equilibrati tra loro.



	Attività laboratoriali
(lista delle attività svolte con riferimento ai protocolli operativi)
L’alunno dovrà svolgere in itinere i seguenti compiti rilevanti: 
-rispondere alle domande oralmente e per scritto

-riflettere sulle proprietà dei quadrati, rettangoli e rombi

-decodificare le informazioni in comandi per il Pro-Bot

-rappresentare graficamente  i quadrilateri

-dare i comandi a ogni singolo Pro-Bot

-verificare che il Pro-bot realizzi correttamente le figure



	Considerazioni e osservazioni degli insegnanti 

In questo progetto il valore aggiunto dell’uso della robotica nel progetto va ricercato nel seguente ambito (o nei seguenti ambiti): 

ambito emozionale-motivazionale

Gli alunni così detti “nativi digitali” si sentiranno motivazionalmente coinvolti . Il robot potrà avvicinare il loro interesse ad argomenti di studio che in alternativa andrebbero affrontati con materiale più tradizionale (libro di testo, eserciziari…)

ambito delle competenze disciplinari

Gli alunni dovendo dare dei comandi al robot per disegnare le figure geometriche dovranno per forza riflettere su principi essenziali della geometria piana

ambito meta-cognitivo

Gli alunni per far funzionare ogni singolo robot, all’interno di ogni piccolo gruppo, dovranno collaborare, ascoltarsi e coordinarsi per portare il lavoro a  fine con successo.



	Confronti di istituto coordinati dal Referente Ed. Scient. LDT 

Per lo svolgimento del progetto la classe deve disporre di almeno 3 Pro-bot suddividendola  in 2 parti. Eventualmente  con  5 Pro-bot  la classe lavorerà tutta e contemporaneamente.




	Apparato iconografico

video per gentile concessione dell’Istituto Sant’Anna di Pisa , all’interno del progetto STUDIO SPERIMENTALE di ROBOTICA EDUCATIVA.
Foto delle attività

(vedi allegato)




	Bibliografia e sitografia

Materiale in rete sui Pro-bot.


	Protocolli

Il programma delle attività prevede le seguenti azioni :

-6  lezioni di 2 ore ciascuna

-gli alunni lavoreranno sempre divisi in piccoli gruppi (4-5 alunni al massimo)

· 1a lezione pratica per prendere confidenza con l’interfaccia del Pro-bot

· 2a-  3a - 4 a lezione:

Ognuna di queste lezioni inizierà con una domanda stimolo rivolta a tutti e terminerà con una discussione di ricapitolazione del lavoro svolto.

Lo scopo sarà far rappresentare ai robot di ogni gruppo quadrilateri isoperimetrici a partire dal quadrato (1 lezione), poi il rettangolo (2 lezione) e il rombo (3 lezione).

In ogni gruppo

-2 alunni annoteranno i comandi che dovrà eseguire il robot

-2 alunni simuleranno il percorso del robot rappresentando la figura come scritto nei comandi

-1 alunno programmerà il robot

Il docente aiuterà con domande rivolte a tutti a ragionare su quali  proprietà sono fondamentali per la realizzazione di queste figure.

· 5a lezione:

Gara a tempo tra le squadre per la realizzazione di altri quadrilateri di altre misure.

· 6a lezione:

Verifica sommativa con esercizi applicativi sulle proprietà dei quadrilateri e con problemi sul perimetro delle figure isoperimetriche. 




[image: image1.emf]
[image: image2.emf]
[image: image3.emf]
[image: image4.emf]






[image: image5.jpg][image: image6.jpg]